Komplexni vyzkumna zprava: Autonomni
roboticky system Roboton Farmer v
kontextu precizniho zemeédélstvi 4.0

1. Uvod: Paradigma Zemédélstvi 4.0 a
socio-ekonomické spoustéce automatizace

Soucasné evropske i globalni zemédélstvi prochazi fundamentalni transformaci, ktera je ¢asto
oznacovana jako Ctvrta zemédélska revoluce nebo Zemédélstvi 4.0. Tento fenomén neni
definovan pouze zavadénim digitalnich technologii, ale predstavuje hlubokou strukturalni
zménu vynucenou konvergenci nékolika kritickych faktord: demografickou krizi venkova,
akutnim nedostatkem pracovni sily, legislativnim tlakem na environmentalni udrzitelnost
(Green Deal) a nutnosti zvySovat efektivitu produkce potravin v podminkach klimatické zmény.
V tomto dynamickém prostredi se autonomni robotika presouva z faze experimentalnich
prototyp(i do redlného provozniho nasazeni, pricemz Ceska republika hraje diky projektu
Roboton Farmer vyznamnou roli.

1.1 Krize pracovni sily jako katalyzator inovaci

Primarnim hybatelem poptavky po robotizaci v sektoru specializovanych plodin (zelenina,
sadly, vinice) je kriticky nedostatek lidskych zdrojl. Tradi¢ni model, zalozeny na sezonnim
naboru brigadnikd pro manualné narocné ukony jako je pleti ¢i okopavani, se hrouti. Jak
doklada pripadova studie z pilotniho provozu robota Roboton na jihu Cech, farmafi celi
existenéni neschopnosti zajistit personal. Marek Reficha, jeden z prvnich uzivatel( systému,
explicitné uvadi, Ze pro praci na poli nemohl sehnat pracovniky v produktivnim véku. Zajem
projevovala pouze generace starsi 60 let, pro kterou je vSak fyzicka prace v extrémnich
klimatickych podminkach (teploty presahuijici 30 °C) zdravotné rizikova a dlouhodobé
neudrzitelna." Tento demograficky deficit vytvafi trzni vakuum, které nemize zaplnit konvenéni
mechanizace, ale vyzaduje inteligentni automatizaci schopnou nahradit lidskou kognitivni
schopnost (rozpoznani plevele) a jemnou motoriku (jeho odstranéni bez poskozeni plodiny).

1.2 Environmentalni imperativ a precizni zemeédeélstvi

Druhym klicovym pilifem je tlak na redukci chemickych vstupu. Legislativa Evropské unie
sméruje k drastickému omezeni pouzivani herbicidd a pesticidld. Roboton Farmer je od
pocatku koncipovan jako nastroj pro tuto post-chemickou éru, s primarnim zamérenim na BIO
produkci a regenerativni zemédélstvi.* Technologie mechanického pleti, podporena umélou
inteligenci, umoznuje farmardm udrzet pole bez plevele bez nutnosti plosné aplikace
agrochemikalii, coz nejen snizuje provozni naklady a ekologickou zatéz, ale take zvysuje trzni
hodnotu finalni produkce. Energeticka koncepce robota, vyuzivajici solarni energii a elektricky



pohon, navic prfimo adresuje potrebu dekarbonizace zemédélského sektoru, kdy jediny stroj
dokaze usetfit stovky litrG nafty ro¢né.®

2. Profil vyrobce a inovacni ekosystém Budex Hub

Vyvoj komplexniho robotickeho systemu vyzaduje stabilni zazemi, mezioborove know-how a
kapitalovou silu. Roboton neni produktem izolovaného startupu vzniklého "na zelené louce”,
ale vysledkem synergickych aktivit v ramci zavedene technologické skupiny.

2.1 Historie a kompetence TERMS a.s.

Vyrobcem a vyvojafem robota je spolednost TERMS a.s., sidlici v Plané u Ceskych Budé&jovic.
Firma ma na Geském trhu vice ne? tficetiletou tradici, s kofeny sahajicimi do roku 1991.2
Plvodni zaméreni na elektroinZzenyrstvi, telekomunikace a systémy fizeni budov poskytlo
inzenyrskému tymu nezbytné zaklady pro vyvoj mechatronickych systému. Zkusenosti s
primyslovou automatizaci a energetickym managementem se ukazaly jako klicové pri navrhu
energeticky sobéstacného robota. Schopnost integrovat slozité elektronické systémy, senzory
a silnoproude prvky je v DNA spolecnosti hluboce zakorenéna.

2.2 Synergie v ramci holdingu Budex Hub

TERMS a.s. operuje jako soucast SirsSiho inovacniho ekosystému znamého jako Budex Hub.
Tento holding, vedeny rodinou Schwarzovych (Pavel Schwarz st. jako zakladatel TERMS a Pavel
Schwarz ml. jako vizionar Budexu), strategicky propojuje nékolik technologickych vertikal:
obnovitelné zdroje energie, elektromobilitu, developerské projekty s dlirazem na udrzitelnost a
robotiku.’

Tato struktura poskytuje projektu Roboton unikatni vyhody:

e Energetické know-how: ZkuSenosti Budexu s vystavbou fotovoltaickych a akumulac¢nich
systému byly pfimo aplikovany do energetické architektury robota.

e Financni stabilita: Zazemi holdingu umoznuje financovat naro¢ny vyvoj R&D bez
extrémniho tlaku na okamzitou navratnost, coz je u deep-tech projektl kritické.

e Mezigeneracni spoluprace: Spojeni zkusenosti zakladatell s dravosti mladého tymu
vytvari dynamické prostredi, kde se tradicni inzenyrstvi potkava s modernim softwarovym
vyvojem a Al.*

e Infrastruktura: Nové sidlo Budex Hubu, koncipované jako jedna z nejvyssich drevostaveb
v CR s dlirazem na ekologii, slouzi nejen jako kancelafe, ale i jako Ziva laboratof pro
testovani technologii.’

3. Detailni technicka specifikace a architektura
systému

Roboton Farmer je navrzen jako univerzalni, modularni autonomni nosi¢ naradi (tool carrier).



Jeho konstrukce se zasadné lisi od jednoucelovych strojl; filozofii se blizi spiSe konceptu
"polniho operacniho systému", na ktery Ize aplikovat rizné fyzické i softwarové moduly.

3.1 Mechanicka konstrukce, rozméry a hmotnost

Fyzické parametry stroje jsou optimalizovany pro pohyb v standardnich radkovych kulturach

pri minimalizaci utuzeni pGdy.

Parametr

Hodnota

Poznamka / Dusledek pro
agronomii

~2,5m

Odpovida standardnim
traktorovym kolejovym
radkdm, usnadnuje
transport.”®

Délka

>2,0m

Kompaktni rozméry zajistuji
maly polomér otaceni na
souvratich.

Vyska

~20m

DostateCna svétla vyska
pro praci nad vzrostlou
zeleninou, ale limitujici pro
vysoké plodiny (kukurice v
pozdni fazi).

Hmotnost (pohotovostni)

~1500 kg

Bez naplni. Hmotnost je
zlomkova oproti
konvencnim traktordm
(6-10 tun), coz radikalné
snizuje utuzeni pudy a
zachovava jeji porovitost.™°

Objem nadrze na vodu

12001

Integrovana nadrz pro
zavlahu nebo postrik
zvysuje hmotnost pfi plném
zatizeni, ale stale zUstava v
bezpecnych mezich tlaku
na padu.”

Podvozek je feSen jako kolovy, s pohonem vSech kol (AWD), coz zajiStuje trakci i v naro¢ném
terénu. Modularita konstrukce umoznuje v budoucnu adaptaci na réizné rozchody kol, coz je




klicové pro péstitele s nestandardnimi spony radk( (napr. 1,5m zahony vs. 2,25m).

3.2 Energeticky systém: Cesta k nezavislosti na fosilnich palivech

Energeticka architektura Robotonu je jednim z jeho hlavnich prodejnich argumentl (USP).
System je plnée elektricky, eliminujici hydraulicke okruhy tam, kde je to mozne, ve prospéch
elektrickych aktuator(, coz zvysuje ucinnost a eliminuje riziko uniku oleje do pldy.

e Fotovoltaicka integrace: Horni plocha robota je osazena solarnimi panely, které slouzi
jako "range extender". Ackoliv solarni zisk (odhadem 1,6 kWp na zakladé plochy a
srovnani s konkurenci jako FarmDroid %) nemusi stacit pro energeticky naroéné operace
(napr. hluboka kultivace) v realném case, vyznamné prodluzuje dobu provozu mezi
nabijenim u méné narocnych operaci (se, monitoring).

e Bateriové ulozisté: Robot je vybaven vysokokapacitnimi akumulatory (pravdépodobné
LiFePO4 vzhledem k profilu materské firmy). Inteligentni Battery Management System
(BMS) monitoruje stav nabiti a v pfipadé potreby autonomné odesila robota k dokovaci
stanici.’

e Uspora emisi: Vyrobce deklaruje isporu az 400 litr motorové nafty roéné na jeden
stroj.* Tato hodnota se mlzZe zdat nizka v porovnani s velkymi traktory, ale u lehkého
robota urceného pro precizni prace odpovida realné spotrebé malotraktoru pri
obdobnych motohodinach. Environmentalni dopad je znasoben nulovymi emisemi NOx a
pevnych ¢astic v misté péstovani potravin.

3.3 Robotické rameno: 6-osa revoluce v poli

Zatimco vétsina polnich robotl (FarmDroid, Naio Oz) pouziva pasivni nastroje pevné uchycené
podbfidniku, Roboton integruje 6-osé robotické rameno.*

e Specifikace: Rameno ma dosah pfiblizné 1,3 metru (4,27 stop) a nosnost 10 kg (22 liber).*
Rozsah pohybu +360° v jednotlivych osach poskytuje extremni flexibilitu.

e Funkcionalita: Toto rameno transformuje robota z "tahace" na inteligentniho
manipulatora. Umoznuje provadét ukony vyzadujici jemnou motoriku, jako je cilena
aplikace postriku na konkrétni list, mechanické odstranéni plevele v tésné blizkosti
plodiny, nebo dokonce sbér vzorkl pldy.

e Autonomni vyména nastroju (ATC): Rameno hraje klicovou roli i v samoobsluznosti
robota. System je vybaven "ackovym" mechanismem pro automatickou vyménu
koncovych efektort (tool changer). Robot si mize sdm vyménit pleci modul za seci botku
nebo trysku, aniz by vyZadoval asistenci operatora.’ Tato schopnost je v segmentu polni
robotiky unikatni a priblizuje Roboton konceptu primyslovych CNC center.

4. Senzoricka fuze, navigace a uméla inteligence

vevs

nez autonomni fizeni na silnici. Pole nema jizdni pruhy, povrch se méni (blato, prach), a plodiny



rostou a méni tvar. Roboton resi tyto vyzvy fuzi dat z nékolika senzorickych modalit.

4.1 Vrstvy navigaéniho stacku

1.

RTK-GNSS (Real-Time Kinematic Global Navigation Satellite System): Primarni
navigacni system poskytujici absolutni polohu s presnosti na 1-2 cm. Tato presnost je
nezbytna pro vytvareni digitalnich map pole a georeferencovani kazdé zaseté rostliny.”
LIDAR (Light Detection and Ranging): Laserové skenery vytvareji 3D mra¢na bodu
okoli. Slouzi primarné pro detekci prekazek (bezpecnost) a mapovani terénu v readlném
&ase. Umoznuji robotu "vidét" i v noci a za snizené viditelnosti.’

Stereoskopické kamery a Vizualni odometrie: V pripadech, kdy dojde k vypadku GNSS
signalu (napf. stinéni stromy, atmosférické ruseni), prebira fizeni systém vizualni
odometrie. Analyzuje posun obrazovych bodu v ¢ase a vypocitava trajektorii pohybu.
Stereoskopie navic poskytuje informace o hloubce scény, coz je kliGové pro presné
navedeni ramene k zemi.”

4.2 Uméla inteligence a strojové uceni

Srdcem rozhodovacich procest je Al. TERMS a.s. vyviji vlastni neuronové sité pro detekci a
klasifikaci objektd.

Knowledge Base (Znalostni baze): Systém se neustéle uci. Kazdy prijezd polem
obohacuje databazi o nové snimky plevell a plodin v riiznych rlistovych fazich. Robot
vyuziva tyto informace k zpresnovani klasifikacnich algoritm( - uci se rozliSovat mezi
kulturni plodinou (napr. cibule) a plevelem, a to i v ranych fazich rlistu, kdy jsou si rostliny
vizualné podobné.*

Per-Plant Farming: Diky kombinaci pfesné navigace a Al je Roboton schopen
pristupovat ke kazde rostliné individualné. To umoznuje tzv. "spot application" — hnojivo
nebo voda jsou aplikovany pouze tam, kde je rostlina, nikoliv do meziradku, coz Setfi
zdroje a potlacuje rist plevele.

5. Softwarovy ekosystem a strategické partnerstvi s
Argo22

V moderni robotice tvori hardware pouze polovinu hodnoty; druhou polovinu tvori software a
uzivatelske rozhrani. TERMS a.s. si uvédomila absenci internich kapacit pro vyvoj komplexniho
cloudového fedeni, a proto navazala strategické partnerstvi s vyvojarskou firmou Argo22.”

5.1 Model spoluprace "CTO-as-a-Service"

Spoluprace neprobihala formou jednorazové zakazky, ale na bazi modelu "CTO-as-a-Service"
(Technicky reditel jako sluzba). Experti z Argo22 prevzali zodpovédnost za technologickou
architekturu, vedeni vyvoje a strategicke smérovani digitalni ¢asti projektu. To umoznilo



TERMS soustfedit se na hardware, zatimco Argo22 budovalo digitalni ekosystém.™

5.2 Technologicky stack a architektura

Vysledna platforma je postavena na modernich, skalovatelnych technologiich, které zajistuji
robustnost a bezpecnost dat:

e Cloud-Native & Firebase: Backend systému bézi v cloudu, vyuzivajic Google Firebase
pro real-time databazi a autentizaci. To zajistuje, ze data z robota (telemetrie, mapy,
status) jsou okamzité dostupna farmari na jakémkoliv zafizeni.

e GraphQL: Pro efektivni komunikaci mezi robotem, cloudem a aplikaci je vyuzito
dotazovaciho jazyka GraphQL. Ten umoznuje minimalizovat objem prenasenych dat, coz
je kritické v zemédélskych oblastech, kde je Casto pokryti mobilnim signalem nestabilni
nebo pomalé (EDGE/4G).

e Mobilni aplikace (React Native): Hlavnim rozhranim pro farmare je mobilni aplikace
vyvinuta v frameworku React Native. Aplikace umoznuje planovani misi, definovani hranic
poli (geofencing), sledovani stavu baterie a Zivy nahled z kamer robota."”

e Docker & CI/CD: Pro zajisténi konzistence softwarového prostredi na robotu i v cloudu je
vyuzivana kontejnerizace (Docker) a procesy kontinualni integrace a nasazeni (CI/CD),
coz umoznuje vzdalené aktualizace softwaru robota (OTA updates) bez nutnosti fyzického
servisu.

Tento digitalni ekosystém transformuje Roboton z izolovaného stroje na prvek Internetu véci
(loT), ktery generuje cenna agronomicka data pro dalsi analyzu.

6. Agronomicka funkcionalita a procesy v praxi

Roboton Farmer je navrzen tak, aby pokryl klicové faze péstebniho cyklu zeleniny, s dirazem
na ty, které jsou nejvice narocné na lidskou praci.

6.1 Seti (Seeding/Dibbling) a Georeferencovani

Robot vyuziva presné seci moduly pro vysev semen. Kritickou inovaci je, Ze robot
zaznamenava presnou GPS souradnici kazdého vlozeného semene do digitalni mapy pole.
Tato informace je pozdéji vyuZita pri pleti - robot "vi*, kde ma rostlina byt, a mdze tak
bezpecné kultivovat pldu v jeji tésné blizkosti, jesté nez rostlina vzejde (tzv. slepé pleti), nebo
v pfipadé, Ze je rostlina zakryta plevelem. Modularni systém umoznuje vyménu secich diskd
pro rizné plodiny (mrkey, cibule, fepa).®

6.2 Inteligentni pleti (Smart Weeding)

Odplevelovani je hlavni doménou Robotonu. Vyuziva kombinaci:

1. Meziradkové pleti: Klasické mechanické plecky (radlicky) nesené na ramu Cisti prostor
mezi radky.



2. Vnitrostupnové pleti (Intra-row): Pomoci robotického ramene nebo aktivnich nastrojl
robot odstranuje plevel prfimo v radku mezi jednotlivymi rostlinami. Zde je klicova role Al
kamery, ktera v realném Case rozlisuje plodinu od plevele. Tento proces eliminuje nutnost
ruéniho okopavani, které je ekonomicky nejnakladnéjsi polozkou v BIO zelinafstvi.*

6.3 Precizni zavlaha a management vody

S nadrzi o objemu 1200 litr( robot provadi bodovou zavlahu. Misto plosného zavlaZovani
celého pole (coz plytva vodou a podporuje rast plevele v mezifadku) robot aplikuje vodu cilené
ke korenove zoneé kulturni rostliny. Tento pfistup je v souladu s adaptaci na sucho a
nedostatkem vodnich zdroj."” Robot je schopen si sédm dojet k vodnimu zdroji a nadrz doplnit,
coz zaji$tuje kontinuitu prace."

7. Pfipadova studie: Pilotni provoz - Marek Reficha

Teorie a laboratorni testy byly ovéreny v naroéném pilotnim provozu (“ostrém testu") v roce
2024/2025. Klicovym partnerem se stal soukromy zemédélec Marek Reficha z jiznich Cech.

7.1 Cile a podminky testu

Lokalita: Jizni Cechy, farma Marka Refichy.

Doba trvani: 4 mésice (jaro - léto), pokryvajici celou vegetacni sezénu od seti po sklizen.
Plodiny: Cibule a mrkev na vymére 0,5 hektaru.

Motivace: Absence pracovni sily pro rucni pleti. Farmar obdrzel robota od firmy TERMS
a.s. k testovani zdarma.”'

7.2 Pribéh a vysledky

Pilotni provoz prokazal schopnost robota nahradit lidskou praci v kritickych fazich.

e Autonomie: Robot byl schopen autonomné provadét seti, zalévani i pleti. Farmar ovladal
stroj primarné pres mobilni aplikaci.

e Proces uceni (Teach-in): Na zacatku bylo nutné robota "naucit" hranice pole a pracovni
trasy. Farmar musel definovat radky a uvraté. Nasledné robot pracoval samostatné.

e Intervence: Mira lidske intervence byla minimalni. Farmar uvadi: "V soucasnosti si robot
sam umi dojet do dokovaci stanice a nabit se, doplnit si vodu, vSe udéla pomoci ramene...
Na vas je, abyste mu doplnil seminka do secek.”."

7.3 Zpétna vazba pro vyvoj

Zkusenosti z pole byly pfimo promitnuty do vyvoje. Ukazalo se, ze pro plnou autonomii je
nutné vyresit i automatické doplfhovani osiva, coz je funkce planovana pro dalsi verze. Test
take overil robustnost podvozku a schopnost solarniho dobijeni v realnych podminkach
Ceského léta.



8. Srovnavaci analyza konkurence

Pro objektivni zhodnoceni pozice Robotonu na trhu je nutné srovnani s globalnimi lidry v
segmentu polni robotiky.

Parametr Roboton FarmDroid Naio Orio PixelFarming
Farmer (CR) FD20 (Francie) Robot One
(Dansko) (Nizozemi)
Primarni Elektro + Solar Elektro + Solar Elektro Elektro + Solar
pohon (Baterie)
Navigace RTK-GNSS + Al | RTK-GNSS RTK-GNSS + RTK-GNSS +
Vision + Lidar (Slepé seti) Vision Vision
Manipulace 6-0sé Pasivni / Pasivni / Vice ramen /
roboticke Aktivni Aktivni Laser moduly
rameno nastroje nastroje
Detekce Al Kamera Georeferencov | Al Kamera + Al Kamera +
plevele (Realny cas) ani (pamét) RTK Laser scan
Vyména Autonomni Manualni Manualni Manualni /
nastroju (ATC) Modularni
Hmotnost ~ 1500 kg ~900 kg ~ 1500 kg Tézsi (dle
konfigurace)
Energeticka Vysoka (Solar Extrémni (Cisty | Stfedni Stredni
autonomie + Dock) solar) (Vyména
baterii)
Cilovy Zelenina, BIO, Cukrovka, Zelenina, Polni High-tech
segment Univerzal Zelenina, plodiny weeding
Repka

8.1 Klicoveé rozdily a konkurencni vyhoda

e Vs. FarmDroid: FarmDroid je mechanicky jednodussi a lehci, coz mu dava vyhodu v cené
a energetické nenarocnosti (mlize bézet Cisté na solar 24/7). Nicméné, absence




kamerového systému znamen3, ze pokud se rostlina vychyli nebo pokud robot neprovadél
seti, FarmDroid nemuze efektivné pleckovat. Roboton diky Al kameram a rameni nabizi
vyssi flexibilitu a schopnost reagovat na realny stav porostu.

Vs. Naio Orio: Orio je robustni nosi¢ naradi, ale spoléha na vyménu baterii nebo dobijeni
ze sité. Roboton se svou integrovanou fotovoltaikou a systémem autonomniho dokovani
(voda i elektro) cili na vyssSi miru bezobsluznosti.

Robotické rameno: Toto je hlavni diferenciator. Konkurence vétsinou pouziva linearni
posuny nebo zvedani nastroju. 6-osé rameno Robotonu umoznuje slozité manipulace,
které jsou doménou spisSe lidské ruky, coz otevira cestu k budoucim aplikacim jako je
selektivni sklizen (harvesting).

9. Ekonomicka analyza, navratnost a podpora

Nasazeni robota neni jen technologickou, ale predevsim ekonomickou otazkou.

9.1 Odhad ceny a navratnosti (ROI)

Ackoliv oficialni cenikova cena je predmétem B2B jednani, na zakladé srovnani s konkurenci
(FarmDroid stoji cca 80-100 tisic EUR, Naio Orio podobné) a technické slozitosti (robotické
rameno, senzory) lze odhadovat investici v rozmezi 2 az 3,5 milionu K¢.

Navratnost investice (ROI) je generovana tfemi proudy:

1.

Uspora mzdovych naklad(: Nahrazeni 2-4 sezénnich pracovnik(. Pfi mzdovych
nakladech cca 40-50 tisic KE/mésic (superhruba mzda + odvody + rezie naboru) na
osobu, mize sezénni Uspora Cinit 400 - 800 tisic K& rocné.

Zvyseni trzeb: Pfechod na BIO produkci (diky mechanickému pleti) umoZnuje prodavat
produkci s prémii 20-50 %. Precizni zavlaha a péCe zvysSuje vynosovost a snizuje ztraty
(zmetkovitost).

Provozni Uspory: Uspora 400 litr(i nafty a eliminace chemickych postfikil predstavuii
dalsi desitky tisic korun rocné.

PFi zapocteni téchto faktor( se doba navratnosti mize pohybovat mezi 3 az 5 lety, coz je v
zemédeélstvi akceptovatelny horizont.

9.2 Dotacni prostredi a podpora vyvoje

Projekt Roboton tézi z podpory inovacnich agentur. Spole¢nost TERMS a.s. je aktivni v
programech Technologické agentury CR (TACR) a OP PIK (Operaéni program Podnikani a
inovace pro konkurenceschopnost), které kofinancuji vyzkum a vyvoj.” Pro koncové zakazniky
(farmare) jsou klicové dotace z Programu rozvoje venkova (PRV), které v rdmci podpory
precizniho zemé&délstvi 4.0 mohou pokryt az 50 % investi¢nich nakladd na pofizeni robotiky.”’
Tato dotacni podpora je Casto rozhodujicim faktorem pro nakup.



10. Budouci vyhled a zaver

Roboton Farmer predstavuje technologicky vrchol souc¢asného ¢eského AgTech vyvoje.
Kombinuje v sobé robustnost tradi¢niho strojirenstvi s pokrocilou umélou inteligenci a
cloudovymi technologiemi.

10.1 Technologicky roadmap

Budouci vyvoj, naznaceny v technickych dokumentech a vizich Budex Hubu, sméruje k:

e Laserovému pleti: Integrace laserovych modull pro bezkontaktni likvidaci plevele, coz
dale snizi energetickou narocnost na pohyb nastrojl v pudé.

e Rojoveé robotice (Swarm Intelligence): Pfechod od jednoho stroje k flotile kooperuijicich
robotd, ktefi si rozdéli pole a pracuji paralelné.

e Autonomni sklizni: Vyuziti robotického ramene a pokrocilych grippert pro selektivni
sklizen plodove zeleniny.

10.2 Zavérecné shrnuti

Roboton Farmer neni pouhym experimentem, ale funkénim reSenim reagujicim na akutni
potreby trhu. Nabizi farmariim cestu ven z pasti nedostatku pracovni sily a rostoucich
environmentalnich regulaci. Jeho uspéch na trhu bude zaviset na schopnosti vyrobce zajistit
spolehlivy servis, udrzet konkurenceschopnou cenu a edukovat zemédélskou verejnost o
benefitech digitalniho zemédeélstvi. V kontextu evropské konkurence ma Roboton, diky své
unikatni koncepci s robotickym ramenem a energetickou sobéstacnosti, potencial stat se
vyznamnym hracem na poli precizniho zelinarstvi.
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